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产品特长

• 通信速度20Mbps

• 中央控制卡的1根串行线最多有64块局域控制卡、256个输入、输出控制端口(2048点)、64轴运动控制、128台LSI控制ASIC。

• 输入、输出·各ASIC状态通信时间
 关于输入、输出、各ASIC状态信息，每1个循环通信周期，将自动更新中央处理ASIC的RAM数据。
 (循环通信15.1μsec/局域ASIC)
 连接32个局域ASIC(IN/OUT：1024点)时：0.49msec
 连接64个局域ASIC(IN/OUT：2048点)时：0.97msec

• 数据通信时间
 从CPU发出指令，以插入循环通信的方式进行通信
 数据通信  19.3μsec……发送和接收3Word(6Byte/3Word)的数据时(向G9103B写入移动量时)
 数据通信  169.3μsec……发送和接收256Byte的数据时

• 串行通信连接电缆
 用LAN电缆或专用电缆多ASIC连接
 1线的总电缆长度100m(20Mbps/局域控制卡32块) (10Mbps/局域控制卡64块)
 局域控制卡间的电缆，最短在0.6m以上

• 软件
 各局域控制卡控制用DLL(Visual Basic，Visual C++)、EzLINK(应用软件)

超高速串行通信ASIC G9000系列

ASIC 功能概要

中

央

中央处理ASIC
G9001A

•  Motionnet串行通信系统的中央处理ASIC。

•  它是与CPU连接，控制串行通信的专用ASIC。

•  作为输入、输出、各ASIC状态信息用，内置有256Byte的RAM；作为数据通信用，内置有

512Byte的RAM。

•  输入、输出、各ASIC状态信息用RAM备有输入、输出数据/局域ASIC信息/输入、输出端口

变化中断等，通过循环通信从局域ASIC每隔一定周期(取决于连接ASIC个数)发送和接收数

据，时常更新信息。

•  数据通信用RAM为FIFO，写入发送数据后，写入发送指令，向局域ASIC发送数据。有接收数

据时，数据被存储在FIFO中。数据通信选定从CPU写入发送数据指令的存取时间，以插入循环

通信的方式发送和接收数据。

本

地

I/O ASIC
G9002A

•  它是从中央处理ASIC进行4个端口(1个端口为8点)的输入、输出信号控制的局域ASIC。

•  输入、输出信号控制可通过循环通信，经常与中央处理ASIC进行通信。

PCL ASIC
G9103B

•  它是从中央处理ASIC发出指令，对1轴的伺服电机或步进电机进行控制的轴控制用局域ASIC。

•  关于ASIC的通用输入、输出、轴控制的状态信息，在循环通信中经常与中央处理ASIC进行通

信。通过数据通信进行轴控制指令、寄存器信息的读取和写入。

•  直线、圆弧插补。

CPU仿真ASIC
G9004A

•  它是从中央处理ASIC发出指令，生成CPU端子信号(控制信号、地址、数据总线信号)的局域

ASIC。

•  与CPU端子信号连接各种高功能ASIC，可从中央侧远程控制。

•  关于ASIC状态信息(中断、FIFO状态等)，在循环通信中经常与中央处理ASIC进行通信。并

且，通过数据通信发送CPU端子生成信息。
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中央

中央处理ASIC Motionnet®
中央处理ASIC   [G9001A]

[外径] 10mm×10mm     [端子数] 64pin     [CPU I/F]      Z80,8086,68000,H8

· 从CPU发出指令，连接1线64个局域ASIC，进行远程控制。

中央控制卡(PC/104)   [G9001A×2]

◆ 规格

总线 PC/104(16bit)

Motionnet通信线 2线

通信速度 2.5M、5M、10M、20Mbps

通信I/F RS-485(使用脉冲变压器)

通信方式 半双重通信

通信距离 MAX100m

并行I/O IN8点/OUT8点

NPMCMNET-I/O104

中央控制卡(PCI)   [G9001A×2]

◆ 规格

总线 PCI

Motionnet通信线 2线

通信速度 2.5M、5M、10M、20Mbps

通信I/F RS-485(使用脉冲变压器)

通信方式 半双重通信

通信距离 MAX100m

并行I/O IN8点/OUT4点

PPCI-L112

● Windows2000、XP系统用ASIC驱动器

● DLL、样品程序  Visual Basic  Visual C++

 • 也备有通过指定地址直接存取函数的ASIC(Low Level DLL)

● EzLink(应用软件)     【PCI控制卡】

 • 简单确认Motionnet的动作，检查连接线

● MS-DOS用样品程序(C语言、源代码)   【PC/104控制卡】

◆ 共用附属软件
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局域 I/O

I/OASIC Motionnet®
局域ASIC    [G9002A]

[外径] 12mm×12mm     [端子数] 80pin

· 4个端口(1个端口为8bit)的输入、输出信号控制

MNET-D340 MNET-D322 MNET-D304

输入32点 输入16点/输出16点 输出32点

特长
内部控制电源分离型、扁平电缆连接、DIN RAIL导轨式

小型尺寸  [W124×D72.5×H50mm]
◆ 输入规格

8点单位/共通 8点单位/共通

光电耦合器输入(负逻辑型输出对应) 集电极开路输出(负逻辑型)

输入信号电压 DC24V 最大额定电压 DC50V

推荐动作电压 DC12V~24V

最大输出电流 80mA/点

◆ 输出规格

局域 • 小型输入、输出控制卡  16点 非绝缘

◆ 规格

MNET-D420 MNET-D411 MNET-D402 

输入16点 输入8点/输出8点 输出16点

特长
扁平电缆连接、DIN RAIL导轨式

超小型  [W59.5×D56.5×H35.7(22.5)mm]
◆ 输入规格

8点单位/共通 8点单位/共通

光电耦合器输入(负逻辑型输出对应) 集电极开路输出(负逻辑型)

输入信号电压 DC24V 最大额定电压 DC40V

推荐动作电压 DC24V

最大输出电流 100mA/点

◆ 输出规格

局域 • 输入、输出控制卡  32点 绝缘型  [G9002A]
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特长
直线、圆弧插补

控制部内置型驱动器

控制部、驱动器部一体型

可通过串行通信直接控制电机

小型尺寸 [W124×D72.5×H50mm]

局域运动/驱动器

局域 • 2相步进电机驱动器  [G9103B]

◆ 输入

ORG/SD/±EL/EMG/编码器A,B,Z相

同时启动 · 停止/计数器锁存/通用输入

◆ 输出

比较器/通用输入

◆ 驱动器部规格

驱动方式 2相双极定电流驱动方式

电流值设定 可用开关选择5个等级的电流(0.5~2A/相)

电流下降 自动/通用输出，通过开关选择

励磁ON/OFF 通过G9103B的通用输出进行控制

微步 1/2~1/256，通过开关选择

电源 DC24V

MNET-BCD4020FB

◆ 输入

ORG/SD/±EL/EMG

特长
控制部内置型驱动器、低成本型

控制部、驱动器部一体型

可通过串行通信直接控制电机

小于名片尺寸 [W75×D50×H28mm]

局域 • 2相步进电机驱动器  [G9103B]

◆ 驱动器部规格

驱动方式 2相单极定电流驱动方式

电流值设定 用VOL(旋钮) 选择(0.2~2A/相)

电流下降 自动/通用输出，通过开关选择

励磁ON/OFF 通过G9103B的通用输出进行控制

微步 1/1~1/16，通过开关选择

电源 DC24V

MNET-BCD4020FU
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局域 • 4轴运动

CPU仿真ASIC Motionnet®
局域ASIC    [G9004A]

[外径] 12mm×12mm     [端子数] 80pin

· 与高机能ASIC连接，进行远程控制

· 连接2个本公司制的高功能脉冲控制LSI“PCL6045B”时，最多可控制512轴

具有预寄存器功能，可进行圆弧·线性连续动作

脉冲控制LSI
PCL 6045B

最高输出频率 6.5Mpps

轴数 4轴(线性插补/任意2轴圆弧插补功能)

机械位置用计数器 28bit×3/轴和16bit×1/轴(偏差计数器)

比较器 28bit×5/轴

加减速特性 线性&S曲线(可独立设定加减速)，三角驱动回避功能

目标位置设定范围 28bit(±134,217,727个脉冲)

预寄存器 连续定位功能

速度变更 动作中可变更速度

位置变更 动作中可变更目标位置

◆ 电机控制部共通规格

特长
脉冲列输出型

可控制伺服电机、步进电机

也备有各电机驱动器连接电缆选购件

本公司商品PC/104  4轴控制卡

与NPMC6045A-4104相同的连接器管脚配置

尺寸[W148×D120mm]

局域 • 4轴运动控制卡  [G9004A＋PCL6045B]

◆ 输入

ORG/SD或目标位置开始/±EL/EMG/编码器A,B,Z/ALM/INP/SVRDY/同时启动 ·停止

DC24V/手动脉冲发生器※1/计数器锁存※1/通用输入、输出※1/计数器复位※1

◆ 输出

偏差计数器清零/SVON/ALMRES

MNET-M204-DUM

(※1 外部需配置接口电路)

◆ 动作事例 ◆ 专用盒(选购件)

小型单元

[W28×D125×H180mm]

X
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产品一览表  MNET-HUB

项目 信号名 规格

控制器 带有HUB功能的FPGA

连接通信
向上侧连接至（中央控制器方向）1 Line
向下侧连接至（局域控制器方向）4 Line

连续通信延长线

向下侧连接延长线

最长100m（传输速度20Mbps，连接32台时）

最长50m （传输速度20Mbps，连接64台时）

分段数 3段

传输延迟时间 向上向下各900ns（往复1800ns）

连续通信接口 RS-485通信

通信协议 本司专属协议

连续通信速度 SW1-B0,B1
2.5Mbps/5Mbps/10Mbps/20Mbps

可通过按钮选择

通信状态显示
RUN_*
ERR_*

RUN:正常通信时绿灯亮，各Line
ERR:连续发生错误时红灯亮，各Line

电源 24V±10%  0.2A

电源表示 POWER 内部控制电源DC3.3V的输出表示，黄灯亮

使用温度要求 0～＋50℃

使用湿度要求 80%RH以下，无结露   +10～＋40℃

环境对应 RoHS指令对应品

耐震动 JIS C0040

安装方式
DIN Rail
非附属品

重量 300g

尺寸 W110×D85×H38(单位：mm）

Motionnet®是日本脉冲马达株式会社的注册商标。
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LSI NIPPON PULSE MOTOR CO.,LTD

LSI /

1

5 4 2 4 2 1

32 16

4
Connector

PCI

USB

LSI

PC/104

I/O

G9103B

规定有DIN外接板，可从背面和底部安装，

出货时均装在背面。 
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